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A speed control device for a multi-motor drive 
mechanism for driving printing press components 
is described. The speed control device allows the 
control of drive motors experiencing different 
instantaneous loads. This is achieved in 
accordance with the invention by assigning the 
motor having the greatest load fluctuation as the 
master, with the other motors assigned as slaves. 
A signal indicative of the demand experienced by 
the master is smoothed and used to control the 
slave motors. 
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Prufungsantrag gem. 9 44 PatG 1st gestellt 
@ Drehzahlregeleinrichtung 

@ Bel einar DrehzahlregeJeinrlchtung fur einen Mehrmoto- 
ranantrieb von Aggregate*! efner Druckmaschine besteht die 
Aufgabe darin, AntHebamotoren von Aggregaten mrt sich 
untaraoheldenden Momentenvariauf zu regain. 
Erfindungsgemafc wird dlea durch Zuordnen ainea Laitantrie- 
baa an das Aggragat mlt dam groStan echwankenden 
Momentenbedarf und Bnfugen ainea GlSttungsmittels in 
eine Ragalatracka von Folgeantrieben erralcht 
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Beschreibung 

Die Erfindung betrifft due Drehzahlregeleinrichtung 
far einen Mehrmotorenantrieb von Aggregaten einer 
Druckmaschine gemSB dem Obcrfaegriff des Anspru- 
chesl. 

Aus der DB 41 32 765 Al ist erne Drehzahlregdein- 
richtimg fQr einen Mehrmotorenantrieb einer Druck- 
maschine bekannt Bei dieser Drehzahlregeleinrichtung 
ist ein Fflhrungsantriebsmotor mit vorgeordneter Re- 
gelstrecke angeordnet und jeder wehere Antriebsmotor 
weist eine eigene, von der Regelstrecke des FQhrungs- 
antriebsmotors gesteuerte Regelstrecke auf. 

Der Erfindung liegt die Aufgabe zugrunde, eine Dreh- 
zahlregeleinrichtung fur einen Mehrmotorenantrieb 
von Aggregaten einer Druckmaschine zu schaffen, mh 
der Antriebsmotoren fur Aggregate mit sich unterschei- 
denden Momen tenverlauf geregek werden kdnnen. 

Diese Aufgabe wird erfindungsgemaB durch die 
Merkmale des kennzeichnenden Teiles des Anspmches 
Igeldst 

In vorteUhafter Weise wird durch die erfindungsge- 
m&Be Drehzahlregeleinrichtung fQr einen Mehrmoto- 
renantrieb einer Druckmaschine erreicht, dafl ein Ag- 
gregate insbesondere ein Falzapparat, mh stark schwan- 
kenden Momen tenbedarf von einem Antriebsmotor an- 
getrieben wird, dessen Regelung auf diesen schwanken- 
den Momentenbedarf schnell reagiert und somh eine 
gleichm£Bige Drehzahl erreicht wird Dieser Antriebs- 
motor wird als Leitantrieb herangezogen. Gleichzeitig 
werden Aggregate, insbesondere Druckeinheiten, mit 
weniger schwankenden Momentenbedarf von Antriebs- 
motoren angetrieben, deren Regelstrecke von diesem 
schwankenden, aber geglatteten Momentenbedarf ab- 
hfingig ist Damit werden diese Aggregate nicht zu 
Schwingungen infoige der Regelung des Leitantriebes 
angeregt 

Vorteilhaft ist, daB die Folgeantriebe mit einem Pro- 
portionalitatsfaktor bewertet werden kdnnen, so daB 
bestimmte Folgemotoren innerhalb des Mehrmotoren- 
antriebes zu eindeutigen Momentensenken oder Mo- 
mentenlieferanten definiert werden. Damit ist eine klare 
MomentenfluBrichtung innerhalb der Druckmaschine 
auch bei sich verdnderten Lastverhalten f estgelegt So- 
mit werden Druck- oder Schwingungsprobleme, bei- 
spiels weise Passerversatz, infoige z-B. Zahnflanken- 
wechsels oder Spiels in einer Antriebswelle verhindert. 

Eine erfindungsgemafle Drehzahlregeleinrichtung ist 
in der Zeichnung schematised dargestellt und wird im 
folgenden nSher beschrieben. 

Eine Druckmaschine, z. B. eine Bahn 1 verarbeitende 
Rollenrotationsdruckmaschine besteht beispielsweise 
aus einer Rollenlagerung 2, einer aus zwei Brttcken- 
druckwerken 3, 4 gebildeten H-Druckeinheit 6 und ei- 
nem Falzapparat 7. In den BrQckendruckwerken 3, 4 
sind jeweQs zwei Form- und Gummizylinder 8, 9, 11, 12 
bzw, 13, 14, 16, 17 Qber einen Zwangsantrieb, z. & einen 
Zahnradzug, miteinander verbunden. Der Falzapparat 7 
und die beiden BrQckendruckwerke % 4 werden jeweQs 
von einem eigenen Elektromotor 18, 19, 21 angetrieben 
und sind mittels eines Zwangsantriebes, z. R. einer An- 
triebswelle 22, f ormschlQssig synchronisiert verbunden. 
Die Eiektromotoren 18, 19, 21 kdnnen als Gleich- oder 
Drehstrommotoren ausgefilhrt sein. Im Ausfuhrungs- 
beispiel werden Gleichstrommotoren beschrieben. Bei 
Verwendung von Drehstromantrieben werden die den 
Momenten entsprechenden GrOBen zur Regelung ver- 
wendet Diese Rollenrotationsdruckmaschine Icann 
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selbstverstfindlich audi aus einer Vielzahl von Druck- 
einheiten, audi anderer Art, Z.B. in Reihenbauweise, 
und mehreren Falzapparaten zusammengesetzt sein. 
Der Antriebsmotor 18 des Aggregates mh den gr68- 
5 ten Momentenschwankungen, im vorliegenden Beispiel 
der Antriebsmotor 18 des Falzapparates 7, ist als mit 
einem Drehzahlgeber 23 versehener Leitantriebsmotor 
("Master^ 18 vorgesehen. Dazu ist dem Leitantriebsmo- 
tor 18 eine Regelstrecke 24 vorgeordnet Diese Regel- 

io strecke 24 besteht aus einem Drehzahlsollwertgeber 26, 
einem Dreteahlsummationspunkt 27, einem Drehzahl- 
regler 28, einem Stromsum mationsponkt 29, einem 
Stromregler 31, einem Leistungsteii 32 und einem 
Stromistwertgeber 31 Der Drehzahlsollwertgeber 26 

is ist mh dem ersten Eingang des Drehzahlsummations- 
punktes 27 und der Drehzahlgeber 23 ist mh dem zwei- 
ten Eingang verbunden. Der Ausgang des Drehzahl* 
summationspunktes 27 ist Qber den Drehzahlregler 28 
auf einen ersten Eingang des Stromsummationspunktes 

20 29 geftthrt Der zweite Eingang des Stront summations- 
punktes 29 ist mit dem in einer Stromzufflhrleitung 34 
angeordneten Stromistwertgeber 33 des Leitantriebs- 
motores 18 verbunden. Der Ausgang des Stromsumma- 
tionspunktes 29 ist uber den Stromregler 31 und dem 

25 nachgeschalteten Leistungsteii 32 mit dem Leitantriebs- 
motor 18 verbunden. 

Den beiden als nebengeordneten Folgeantriebsmoto- 
ren 19, 21 ("Slaves") vorgesehenen Antriebsmotoren 19, 
21 der Brflckendruckwerke 3, 4 und anderen mSglichen 

30 zusatzlich angeordneten Antriebsmotoren ist jeweils ei- 
ne weitere Regelstrecke 36, 37 vorgeschaltet Diese Re- 
gelstrecke 36^ 37 besteht jeweils aus einem Stromsoll- 
wertgeber 38, einer Strompegelanpassung 39, einem 
Stromsummationspunkt 41, einem Stromregler 42, ei- 

35 nem Leistungsteii 43 und einem Stromistwertgeber 44. 
Der dem Drehzahlregler 28 nachgeordnete Stromsoll- 
wertgeber 38 ist mit einem Filter 46 zur Giattung des 
Stromsollwertes. Diesem Stromsollwertgeber 38 ist die 
Strompegelanpassung 39 nachgeschaltet, die auf einen 

40 ersten Eingang des Stromsummationspunktes 41 ffihrt 
Ober eine Eingabestation 47 lassen sich der Filter 46 
und die Strompegelanpassung 39 parametrieren. Der. 
zweite Eingang des Stromsummationspunktes 41 ist 
wiederum mit dem in einer Stromzuf flhrleitung 48 ange- 

45 ordneten Stromistwertgeber 44 des jeweiligen Folgean- 
triebsmotores 19, 21 verbunden. Der Ausgang dieses 
Stromsummationspunktes 41 ist Ober den Stromregler 
42 und dem nachgeschalteten Leistungsteii 43 mit dem 
jeweiligen Folgeantriebsmotor 19,21 verbunden. 

so Die Funktionsweise der erfindungsgemflflen Dreh- 
zahlregeleinrichtung fflr einen Mehrmotorenantrieb ist 
folgendermaBen: 

Mittels des Drehzahlsollwengebers 26 wird ein Dreh- 
zahlsollwert nsoix auf den Drehzahlsummationspunkt 

ss 27 gegeben. Dort wird der Drehzahlsollwert nsoix mit 
dem vom Drehzahlgeber 23 erfafiten Drehzahlistwert 
nisr verglichen und eine etwaig bestehende Differenz 
dem Drehzahlregler 28 zugefuhrt Der Drehzahlregler 
28 bestimmt an seinem Ausgang einen Stromsoilwert 

60 Isoll, der einerseits dem Stromsummationspunkt 29 des 
Leitantriebsmotors 18 und andererseits dem Stromsoll- 
wertgeber 38 der Regelstrecke 36, 37 jedes Folgean- 
triebsmotores 19, 21 zugefuhrt wird. Im Stromsumma- 
tionspunkt 29 wird der Stromsoilwert Isoll mit dem 

65 vom Stromistwertgeber 33 erfaBten Stromistwert Iisr 
des Leitantriebsmotores 18 verglichen und eine beste- 
hende Differenz dem Stromregler 31 zugefOhrt Der 
Stromregler 31 steuert mittels des Leistungsteiles 32 
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den Leitantriebsmotor 18 an. 

Die Regelstrecke 36, 37 des jeweiHgen Folgeantriebs- 
motores 19, 21 erhfilt vom Ausgang des Drehzahlreglers 
28 den Stromsollwert Isoll der dem Stromsollwertge- 
ber 38 zugeffihrt wird Im Stromsollwertgeber 38 wird 
dieser Stromsollwert Isoll des Lehantriebsmotores 18 
geglfcttet und mittels der Pegelanpassung 39 ein Strom- 
sollwert fflr den Polgeantriebsmotor 19, 21 einem ersten 
Eingang des S tromsumma tionsp unk tes 41 zugefuhrt 
Dort wird ein vom Stromistwertgeber 44 erfafiter 
Stromistwert des Folgeantriebsmotores 19, 21 mit dem 
Stromsollwert verglichen. Eine etwaig bestehende Dif- 
ferenz wird dem Stromregler 42 zugefOhrt, der mittels 
des Leistungsteiles 43 den Folgeantriebsmotor 19, 21 
ansteuert 

Bezugszeichenliste 

IBahn 

2 Rollenlagerung 

3 Brflckendruckwerk 

4 Brflckendruckwerk 
5- 

6 H-Druckeinheit 

7 Falzapparat 

8 Fonnzylinder 
9Formzylinder 
10- 

1 1 Gummizylinder 

12 Gummizylinder 

13 Formzylinder 

14 Formzylinder 
15- 

16 Gummizylinder 

17 Gummizylinder 

18 Elektromotor, Leitantriebsmotor 

19 Elektromotor, Folgeantriebsmotor 
20- 

21 Elektromotor, Folgeantriebsmotor 
22AntriebsweUe 

23 Drehzahlgeber 

24 Regelstrecke (18) 
25- 

26 Drehzahlsollwertgeber 

27 Drehzahlsummationspunkt 

28 Drehzahlregler 

29 Stromsummationspunkt 
30- 

31 Stromregler 

32 Leistungsteil 

33 Stromistwertgeber 

34 Stromzuffihrleitung 
35- 

36 Regelstrecke (19) 

37 Regelstrecke (21) 

38 Stromsollwertgeber 

39 Strompegelanpassung 
40- 

41 Stromsummationspunkt 

42 Stromregler 

43 Leitungsteil 

44 Stromistwertgeber 
45- 

46 Filter (38) 

47 Eingabeeinrichtung(38) 

48 Stromzuf tihrleitung 
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PatentansprQche 

1. Drehzahlregeleinrichtung fur einen Mehrmoto- 
renantrieb von Aggregaten (3; 4; 7) einer Druckma- 

5 schine, deren Aggregate (3; 4; 7) mittels eines 
Zwangsantriebes (22) miteinander verbunden sind 
und jeweils einen eigenen Elektromotor (18; 19; 21) 
aufweisen, wobei ein Elektromotor (18) mit einer 
Regelstrecke (24) als Leitantriebsmotor (18) und 

io jeder andere Elektromotor (19; 21) mit einer von 
einem StromsoQwertes (Isoll) der Regelstrecke 
(24) des Leitantriebsmo tores (18) abhSngigen Re- 
gelstrecke (36; 37) als Folgeantriebsmotor (19; 21) 
ausgebildet ist, dadurch gekennzeichnet, daB der 

is Leitantriebsmotor (18) an einem mit grdBten 
schwankenden Momentenverlauf aufweisenden 
Aggregat (7) angeordnet ist und daB in der jeweili- 
gen Regelstrecke (36; 37) der Folgeantriebsmoto- 
ren (19; 21) ein Mittel (46) zur GlSttung des Strom- 

20 sollwertes (Isoll) des Leitantriebsmotores (18) an- 
geordnet ist 

2. Drehzahlregeleinrichtung nach Anspruch 1, da- 
durch gekennzeichnet, daB der Leitantriebsmotor 
(18) an einem Falzapparat (7) einer Rollenrota- 

25 tionsdruckmaschine angeordnet ist 

3. Drehzahlregeleinrichtung nach Anspruch 1, da- 
durch gekennzeichnet, daB als Mittel (46) zur Glu- 
tting des Stromsollwertes (Isoll) einem Stromsoll- 
wertgeber (38) der jeweiligen Regelstrecke (36; 37) 

30 ein Filter (46) zugeordnet ist 
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@ Amrisbsregeieinr icbtung fur einen Mehrmotorenantrleb einer Druckmaschine 

<§) Antriabaregalefnrtehtung fOr efne MehrzahJ von mecha- 
nfech gekoppehan Bauelnhehen (3; 4; 7) ainer Druckmaachi- 
ne mit ainer Mahnahl von Elektromotoren (18; 19; 21), der 
arete (18) diaser Elektromotoren (3; 4; 21) 1st ais drehzahlge- 
rageltar Laftantrlebsmotor (18) und die anderan Elektromo- 
toren (19; 21} alnd a!s atromgeregelte Folgemotoren (19; 21) 
vorgeaehan, far dan LeJtantriebamotor (18) 1st eln Drehzahl- 
ragler (28) und fQr die Fofgamotoran {19; 21) jaweite etn 
Stromreglar (41; 41) angaordnet, ErngSnge dar Stromragler 
(41; 41} aind mit einem Ausgang dea Drehzahlroglers (28) 
verbundeo, dadurch gekennzeiohnat dafi zwischen dam 
Auagang dea Greta higglers (28) und dam Eingang jades 
dar Stromreglar (41; 41) ein Filter (4a) zur Giatfting eines 
vom Drehsahireglar (28) eneugton und den Elngdngen dar 
Stromreglar (41; 41} zugefuhrten Stromsollwerten (fsou.) 
zwiachengeschaltet 1st und dafi dar Laitantriebsmotor (18) 
ate Antrfeb fQr die Baueinhaft (7) mit dam gro&ten sehwan- 
kenden Momentenverfauf vorgeeehen 1st 
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1 2 
Beschreibung RoUenrotatfonsdnickmasdnnc besteht beispielsweise 

aus einer Roltenlagerung 2, ciner aus zwei BrQcken- 

Die Erfindung betrifft einc Aitfriebsregdeinrichtung druckwerken 3, 4 gebiideten H-Druckeinheit 6 und ei- 
fur eine Mebrzahl von mechanisch gekoppelten Bauein- nem Falzapparat 7- In den Bruckendruckwerken 3, 4 
heiten einer Druckmaschine gemaB dem Oberbegriff 5 sind jeweils zwei Form- und Gummizylmder 8, 9, 11, 12 
desAnspruchesl. bzw. 13, 14, 16, 17 uber einen Zwangsantrieb, z. R einen 

Aus do- gattungsgemSBen DE 41 32 765 Al ist eine Zahnradzug, miteinander verbunden. Der Falzapparat 7 
Drehzahlregeleinrichtung fQr einen Mehrmotorenan- und die beiden Bruckendruckwerice 3, 4 werden jewels 
trieb einer Druckmaschine bekannt Bei dieser Dreh- von einem eigenen Elekiromotor 18, 19, 21 angetrieben 
zahlregeleinrichrung ist ein FQhrungsantriebsmotor mit 10 und sind mittds ernes Zwangsantriebes, z. B. einer An- 
vorgeordneter Regeleinricbtung angeordnet und jeder triebswefle 22, formschiussig syncbronisiert verbunden. 
wehere Antriebsmotor weist eine eigene, von der Re- Die Elektromotoren 18, 19, 21 konnen als Gleich- oder 
geieinrichtung des FQhrungsantriebsmotors gesteuerte Drehstrommotoren ausgefQhrt setn. Im Ausfuhrungs- 
Regelstrecke auf. beispiel werden Gleichstrwnmotoren beschrieben. Bei 

Die DE 42 14 394 Al beschreibt eine Rotationsdruck- 15 Verwendung von Drehstromantrieben werden die den 
maschine mit Einzelantrieben. Die Emzelantriebe der Momenten entsprechenden GrdSen zur Regelung ver- 
DrucksteUengruppen bezieben Sire Referenzposkion wendet Diese RoDenrotationsdruckmaschine kann 
vom Falzapparat selbstverstandlich aucfa aus einer Vielzahl von Druck- 

Die "Siemens-Zeitschrift 1, 51 (1977) Heft 5, Seiten 387 einheiten, auch anderer Art, 2. a in Reihenbauweise, 
bis 398 beschreibt einen langswellenlosen Mehrmoto- 20 und mehreren Falzapparaten zusaromengesetzt sein. 
renantrieb mit bybrider Winkeiregelung Mr Rotations- Der Antriebsmotor 18 der Baneinheiten mit den 
dnickmaschinen. Die Reglerstruktur fQr das Langs-, Sei- grttQten Momentenschwankungen, im vorliegenden 
ten- und Schnittregister beruht auf einen Registerregler, Beispiel der Antriebsmotor 18 des Falzapparates 7, ist 
bei dessen Auslegung ein Eingangsfilter, zwischen Mefi- als mit einem Drebzahlgeber 23 versehener Leitan- 
werterfassung und Abtastregelung geschaltet, vorgese- 25 triebsmotor ("Master") 18 vorgesehen. Dazu ist dem 
hen wurde. Leitantriebsmotor 18 eine Regelkreis 24 vorgeordnet 

Beschrieben sind audi die MomentenstSBe vom Mes- Dieser Regelkreis 24 besteht aus einem DrehzahlsoU- 
setakt seitens Falzapparat, die bei LWL-Betrieb abge- wertgeber 26> einem Drehzahlsummationspunkt 27, ei- 
koppelt werden. nem Drehzahlregler 28, einem Stromsummationspunkt 

Der Erfindung Uegt die Aufgabe zugrunde, eine Dreh- 30 29, einem Stromregler 31, einem Leistungsteil 32 und 
zahlregeleinrichtung fQr einen Mehrmotorenantrieb einem Stromistwertgeber 31 Der Drehzahlsollwertge- 
von Baueinheiten einer Druckmaschine zu schaffen, mit ber 26 ist mit dem ersten Eingang des Drehzahlsurama- 
der Antriebsmotoren ftir Baueinheiten mit sich unter- tionspunktes 27 und der Drebzahlgeber 23 ist mit dem 
scheidenden Momentenveriauf geregelt werden kdn- zweiten Eingang verbunden. Der Ausgang des Dreh- 
neiL 35 zahlsummationspunktes 27 ist uber den Drehzahlregler 

Diese Aufgabe wird erfindungsgemafi durch die 28 auf einen ersten Eingang des Stromsuramationspunk- 
Merkmale des kennzeichnenden Teiles des Anspruches tes 29 geftthrt Der zweite Eingang des Strorosumma- 
1 gelost tionspunktes 29 ist mit dem La einer Stromzuf uhrlehung 

In vorteilhafter Weise wird durch die erfmdungsge- 34 angeordneten Stromistwertgeber 33 des Leitan- 
mMfie Drehzahlregeleinrichtung fflr einen Mehrmoto- 40 triebsmotores 18 verbunden. Der Ausgang des Strom- 
renantrieb einer Druckmaschine erreicht, dafi eine Bau- summationspunktes 29 ist fiber den Stromregler 31 und 
einheit, insbesondere ein Falzapparat, mit stark schwan- dem nachgeschalte ten Leistungsteil 32 mit dem Leitan- 
kende Momentenbedarf von einem Antriebsmotor an- triebsmotor 18 - Regelstrecke fur den Leitantriebsmo- 
getrieben wird, dessen Regelung auf diesen schwanken- tor — verbunden. 

den Momentenbedarf schnell reagiert und somit eine 45 Den beiden als nebengeordnetenFolgeantriebsmoto- 
gleichm&Bige Drehzahl erreicht wird. Dieser Antriebsr ren 19, 21 ("Slaves") vorgesehenen Antriebsmotoren 19, 
motor wird als Leitantrieb herangezogen. Gieichzeitig 21 der BrQckendruckwerke 3, 4 und anderen mfiglichen 
werden Baueinheiten, insbesondere Druckeinheiten, mit zusatzlich angeordneten Antriebsmotoren ist jewdls 
weniger schwankenden Antriebsmomentenbedarf von ein weiterer Regelkreis 36, 37 vorgeschaltet Diese Re- 
Antriebsmotoren angetrieben, deren Regeleinrichtung 50 gelskreise 36, 37 bestehen jeweils aus einem Stromsoll- 
von diesem schwankenden, aber geglttteten Antriebs- wertgeber 38, einer Strompegelanpassung 39, einem 
momentenbedarf abhangig ist Damit werden diese Bau- Stromsummationspunkt 41, einem Stromregler 42, einer 
einheiten nicht zu Schwingungen infolge der Regelung Regelstrecke bestehend aus einem Leistungsteil 43 und 
des Leitantriebes angeregt Vorteilhaf t ist, dafl die Foi- dem Folgeantriebsmotor 19; 21 und einem Stromist- 
geantriebe mit einem Proportionalitatsfaktor bewertet 55 wertgeber 44. Der dem Drehzahlregler 28 nachgeord- 
werden kronen, so dafi bestimmte Folgemotoren inner- nete StromsoUwertgeber 38 ist mit einem Filter 46 zur 
halb des Mehrmotorenantriebes zu eindeutigen Mo- Gl&ttung des Stromsollwertes versehen. Diesem Strom- 
mentensenken oder Momentenlieferanten definiert soUwertgeber 38 ist die Strompegelanpassung 39 nach- 
werden, Damit ist eine klare MomentenfluBrichtung in- geschaltet, die auf einen ersten Eingang des Stromsum- 
nerhalb der Druckmaschine auch bei sich veranderten eo mationspunktes 41 fOhrt Ober eine Eingabestation 47 
Lastverhalten f estgeiegt Somit werden Druck- oder lassen sich der Filter 46 und die Strompegelanpassung 
Schwmgungsprobleme, beispielsweise Passerversatz, 39 parametriereiL Der zweite Eingang des Stromsum- 
infolge z. B. Zahnflankenwechsels oder Spiels in einer mationspunktes 41 ist wiederum mit dem in einer 
Antriebsweile verhindert Stromzuf flhrieitung 48 angeordneten Stromistwertge- 

Eine erfindungsgemaBe Drehzahlregeleinrichtung ist 65 ber 44 des jeweiligen Folgeantriebsmotores 19, 21 ver- 
in der Zeichnung schematisch dargestellt und wird im bundert Der Ausgang dieses Stromsummationspunktes 
folgenden nflher beschrieben. 41 ist Ober den Stromregler 42 und dem nachgeschalte- 

One Druckmaschine, z. B. eine Bahn 1 verarbeitende ten Leistungsteil 43 mit dem jeweiligen Folgeantriebs- 



motor 19, 21 verbunden. 

Die Funktionsweise der erfindungsgemaBen Dreh- 
rahiregdeinrichtung fur einen Mehrmotorenantrieb ist 
folgendermaflen: 

Mittels des DrehzahlsoQwertgebers 26 wird em Dreh- 5 
zahlsollwert nsoLL auf den Drehzahlsxunmationspunkt 

27 gegeben. Dort wird der DrehzahlsoUwert asoix mix 
dem vom Drehzahlgeber 23 erfaBten Drebzahiistwert 
hjst vergiichen und eine etwaig bestehende Differenz 
dem Drehzahlregler 28 zugefuhrt Der Drehzahlregier to 

28 bestimmt an seinem Ausgang einen Stromsolhvert 
Isqll der einersehs don Stromsummationspimkt 29 des 
Leitantriebsmotors 18 und andererseits dem Stromsoll- 
wertgeber 38 des Regeikreises 36, 37 jedes Folgean- 
triebsmotores 19, 21 zugefuhrt wird Ixn Stromsumma- 15 
tionspunki 29 wird der Stromsollwert Isoll mit dem 
vom Stromistwertgeber 33 erfaBten Stromistwert Iist 
des Leitantriebsmotores 18 verglichen und eine beste- 
hende Differenz dem Stromregier 31 zugefflhrt Der 
Stroraregler 31 steuert mittels des Leistungsteiles 32 20 
den Leitantriebsmotor 18 an. 

Der Regelkrets 36, 37 des jeweiligen Foigeantriebs- 
motores 19, 21 erhilt vom Ausgang des Drehzahlregiers 
28 den Stromsollwert IsoiL der dem StromsoQwertge- 
ber 38 zugeHhrt wird Im StromsoUwertgeber 38 wird 25 
dieser Stromsollwert Isoll des Leitantriebsmotores 18 
gegl&ttet und mittels der Pegelanpassung 39 ein Strom* 
soUwert fQr den Folgeantriebsmotor 19, 21 einem ersten 
Eingang des Stromsummationspunktes 41 zugefflhrt 
Dort wird ein vom Stromistwertgeber 44 erfaBter 30 
Stromistwert des Folgeantriebsmotores 19, 21 mit dem 
Stromsollwert verglichen. Eine etwaig bestehende Dif- 
ferenz wird dem Stromregier 42 zugefuhrt, der mittels 
des Leistungsteiles 43 den Folgeantriebsmotor 19, 21 
ansteuert 35 
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IBahn 

2 Rollenlagerung 

3 Bri&kendruckwerk 

4 Briickendruckwerk 
5- 

6 H-Druckeinheit 

7 Falzapparat 

8 Formzylinder 

9 Formzylinder 
lO- 
ll Gummizylinder 

12 Gummizylinder 

13 Formzylinder 

14 Formzylinder 
15- 

16 Gummizylinder 

17 Gummizylinder 

18 Elektromotor, Leitantriebsmotor 

19 Elektromotor, Folgeantriebsmotor 
20—21 Elektromotor, Folgeantriebsmotor 

22 Antriebswelle 

23 Drehzahlgeber 
24Regelkreis(18) 
25- 

26 Drehzahlsollwertgeber 

27 Drehzahlsummationspunkt 

28 Drehzahlregler 

29 Stromsummationspunkt 

30 — 

31 Stromregier 



32 Leistungsteil 

33 Stromistwertgeber 

34 Stromzufuhrieitung 
35- 

36Regdkreis(19) 

37 Regelkrets (21) 

38 StromsoUwertgeber 

39 Strompegelanpassung 
40- 

41 Stromsummationspunkt 

42 Stromregier 

43 Leistungsteil 

44 Stromistwertgeber 
45- 

46 Filter (38) 

47 Eingabeeinrichtung (38) 

48 Stromzufuhrieitung 

Patentansprilcfae 

1. Antriebsregeleinrichtung far eine Mehrzahl von 
mechamsch gekoppelten Baueinheiten (3; 4; 7) ei- 
ner Druckmaschine mit einer Mehrzahl von Hek- 
tromotoren (18; 19; 21), der erste (18) dieser Elek- 
tromotoren (3; 4; 21) ist als drehzahlgeregelter 
Leitantriebsmotor (18) und die anderen Elektromo- 
toren (19; 21) sind als stromgeregelte Folgemoto- 
ren (19; 21) vorgesehen, fur den Leitantriebsmotor 
(18) ist ein Drehzahlregler (28) und fur die Folge- 
motoren (19; 21) jeweils ein Stromregier (41; 41) 
angeordnet, EngSnge der Stromregier (41; 41) sind 
mit einem Ausgang des Drehzahlregiers (28) ver- 
bunden, dadnrch gekennzeichnet, daB zwischen 
dem Ausgang des Drehzahlregiers (28) und dem 
Eingang jedes der Stromregier (41; 41) ein Filter 
(46) zur G&ttung eines vom Drehzahlregler (28) 
erzeugten und den Engtagen der Stromregier (41; 
41) zugefohrten Stromsollwerten (Isoll) zwischen- 
geschaltet ist und daB der Leitantriebsmotor (18) 
als Antrieb fQr die Baueinheit (7) mit dem groBten 
schwankenden Momentenverlauf vorgesehen ist 

2. Antriebsregeleinrichtung nach Anspruch 1, da- 
durch gekennzeichnet, daB der Leitantriebsmotor 
(18) an einem Falzapparat (7) einer Rollenrota- 
tionsdruckmaschine angeordnet ist 
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